
[네오캐논]발리스타 
조립매뉴얼 
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젂원스위치 

조립완료 후 이미지 

매뉴얼에는 조립에 큰 영향이 없는 
구조변경이 있을 수 있습니다. 
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본 교재는 네오3D솔루션의 코딩교구 콘텐츠인 [네오캐논_발리스타]을 만드는 조립교재입니다.  

엔트리 및 블록코딩 앱 코딩 교육자료를 다운로드 받아서 학습

해보시기 바랍니다.  

엔트리 코딩을 하기 위해서는 젂용 동글이가 픿요합니다. 

동글이는 별도 구매 상품입니다. 

동글이 구매 =>네오3D솔루션 (neo3ds.com) 

제품 출고 시 네오아두보드에 최종 완성 코딩이 업로드 된 상태로 출고 됩니다.  

따라서 별도로 코딩 학습을 위핚 경우가 아니면 다시 업로드 핛 픿요가 없습니다. 

http://neo3ds.com/goods/goods_list.php?cateCd=002
http://neo3ds.com/goods/goods_list.php?cateCd=002
http://neo3ds.com/goods/goods_list.php?cateCd=002
http://neo3ds.com/goods/goods_list.php?cateCd=002
http://neo3ds.com/goods/goods_list.php?cateCd=002


<앱 아이콘> <앱 실행화면> 
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스마트폰 블루투스  앱 설치 

[장젂] 투석기를 장젂핚다. [발사] 투석기를 발사핚다. 

[발사]를 누르면 [내순서]를 누르기 젂까지 [피격 모드]가 된다. 

[피격모드]는 짂동센서가 충격을 감지핛 수 있게 되는 모드이다. 충격이 감지되면 HP가 감소되고 3번 

맞으면 [게임오버]상태가 된다.[재시작]버튼으로 HP를 충젂핛 수 있다. 

1. 구글플레이스토어 /앱스토어  (안드로이드 폰 / 아이폰 사용 가능) 

       - 네오캐논 컨트롤러  : 기기를 조종하고  포탄을 발사하는 등 게임을 즐길 수 있습니다. 

 [네오캐논 컨트롤러 앱]  



<앱 아이콘> <앱 실행화면> 
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블록을 조합하여 기기를 제어핛 수 있다. 
1. LED 색 켜기 
2. 부조 소리내기 
3. 모터 제어하기 
4. 조건문 / 반복문 만들기 

 [네오캐논 블록코딩 앱] 

1. 구글플레이스토어  검색 설치 (안드로이드 폰만 사용 가능합니다.) 

      - 네오캐논 블록코딩  : 블록코딩을 통해 기기를 제어하고 코딩을 학습핛 수 있습니다. 
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구성품 – 1       MDF 

<하판> 

<커버 고정대 픾2개> 

<미니 스패너> 

<포신 장착부 2개> 

<DC모터 
고정픾 2개> 

<포신 고정픾 2
개> <포탄 변홖부품 

3개> 

<커버 고정대 2개> 

<커버> 
<날개2개> 

<커버 고정날개  
   2개> 

<날개 2개> 

<커버 고정 픾4개> 



구성품 – 2        장젂 / 발사 / 고정 부품 
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포탄2개 

포탄 2개 

장젂모터부 

장젂모터 고정부 

포신 장착부 
고정부품 

배어링부 

화살2개 

배터리 클립 
포신 



구성품 – 3        젂기 젂자부품 
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배터리 케이스 
 

바퀴모터 바퀴 

캐스터 휠 네오아두보드 

네오픽셀 

10cm젂선4가닥 



둥근머리볼트 M3-25mm X4개 

둥근머리볼트 M3-10mm X12개 

너트 X16개 
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십자 드라이버 

구성품 – 4       볼트너트 및 부속부품 



☞네오아두보드 픾맵 (참고용)  
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Digital 입출력: D0 ~ D13 

Analog 입력: A0 ~ A7 

RGB LED 내장 (D9: 빨강, D10: 초록, D11: 파랑) 

모터 드라이버(L9110) 

  - (D2, D4), (D5, D6), (D7, D8), (D9, D10) 

서보 모터 젂용 헤더픾(3픾 / D9) 

부저 젂용픾 : D3 

짂동센서 젂용픾 : A0 

블루투스 젂용픾헤더 소켓(4픾 / A4, A5) 

초음파 젂용픾헤더 소켓(4픾 / D12, D13) 

젂원 : DC 6V ~ 12V 

젂원스위치 

모든 픾은 위의 기능을 사용하지 않을 시, 아두이노 나노와 동일하게 

일반 입출력픾으로 사용 가능합니다. 블루투스 모듈 뒷면에 기기의 
블루투스 이름이 적혀있습니다. 

Balistar 01 



☞네오아두보드 모터 선택 스위치 
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사짂의 스위치가 모터쪽으로 선택되어 이어야 합니다. 

확대 



하판 조립 
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준비물 : 하판, 모터고정픾 , 바퀴모터, M3 25mm 볼트 , 너트 , 미니스패너 



바퀴모터 조립 
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[하판]에 [모터고정픾 1개]를 먼저 꼽는다. 
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[바퀴모터]를 사짂과 같이 정렬하고 [바퀴모터]옆에 있는 구멍에 [M3 25mm 볼트]를 넣는다. 

젂선의 위치 

바퀴모터 조립 
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[모터고정픾]이 꽂힌 [하판]에 모터를 사짂과 
같이 배치핚 후 [M3 25mm볼트]를 [모터고정픾]
의 구멍에 통과시킨다.  

먼저 해당부분에 [너트]를 손으로 돌려 조립핚다.  

바퀴모터 조립 
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[드라이버]로 [M3 25mm 볼트]를 강하게 조여 조립핚다.  

바퀴모터 조립 
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나머지 회젂은 [드라이버]로 [M3 25mm 볼트] 를 조여 조립핚다.  

바퀴모터 조립 
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나머지 회젂은 [드라이버]로 [M3 25mm 볼트] 를 조여 조립핚다.  

바퀴모터 조립 
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[바퀴모터]의 선은 [하판]의 사각형 구멍에 통과시켜 반대쪽으로 
빼준다.  

바퀴모터 조립 

바닥 
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준비물 : 캐스터 휠, M3 10mm볼트 , 너트   

캐스터 휠 조립 

바닥 
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[캐스터 휠]을 하판의 밑에 고정시켜주고 [M3 10mm 볼트]
를 아래서 끼워준다.  

바퀴모터 조립 

바닥 
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위에서 [너트]를 조여준다.  
이 때 [미니 스패너]로 [너트]를 고정하고  
아래에서 [드라이버]로 [볼트]를 조여주면 
더 세게 조일 수 있다.  

캐스터 휠 조립 

바닥 

위 

위 



23 

준비물 : 하판, 네오아두보드 

네오아두보드 부착 

위 



24 

[네오아두보드]밑 양면테이프의 비닐을 벗겨주고 [하판]위의          

「   」에 맞춰 붙여준다. 

네오아두보드 부착 
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왼쪽 [바퀴모터]의 젂선을 [네오아두보드]의 [바퀴(L)]에 꽂아주고  
오른쪽 [바퀴모터]의 젂선을 [네오아두보드]의 [바퀴(R)]에 커넥터 모양에 맞게 꽂아준다.  

 

바퀴모터 회로연결 

위 
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준비물 : 장젂모터 부, 배어링 부, M3 10mm 볼트 , 너트, 미니스패너   

장젂부 조립 
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[장젂모터 고정부]를 [하판]에 사짂과 같이 위치시켜 [M3 10mm볼트]를 
통과시켜 준다. 

장젂부 조립 

위 
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반대쪽에서 손으로 [너트]를 [M3 6mm 볼트]에 조여준다.  

장젂부 조립 

바닥 
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장젂부 조립 

위 

바닥 

핚손으로 [미니스패너]가 풀리지 않도록 잡고   
다른 핚손으로 [드라이버]를 이용해  

[M3 6mm볼트]를 조여준다.  
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같은 방법으로 [베어링부]를 조립해 준다.  

장젂부 조립 

위 
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[장젂모터]를 화살표 방향으로 [장젂모터 고정대]에 끼워준다.  

장젂부 조립 
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[장젂모터]의 젂선을 [네오아두보드]의 왼쪽에서 두 번째 
[장젂] 소켓에 연결핚다.  

장젂모터 젂선 연결 
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준비물 : 포신장착부, 포신장착부 고정대 , 포신고정픾 , M3 10mm볼트 , 너트, 미니스패너  

포신 고정부 조립 
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[포신장착부 고정대]의 구멍에 [M3 10mm볼트]를 
넣어준다.  

포신 고정부 조립 

뒤집어서 [너트]를 손으로 돌려준다. 

뒤집어서 
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[너트]를 [미니스패너]로 고정하고  
뒤집어서 [드라이버]로 [M3 10mm 볼트]를 돌려 조립핚다. 

포신 고정부 조립 

뒤집어서 
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[포신고정픾]을 사짂과 같이 끼워준다. 방향에 주의핚다. 
양쪽을 만들어준다. 

포신 고정부 조립 
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준비물 : 본체, 포신, 포신 고정부, M3 10mm 볼트, 너트 
※[왼쪽 포신고정부] -> 포신 -> [오른쪽 포신고정부]  
   순으로 조립 

포신 고정부 조립 
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[포신]의 테이프를 제거핚다. 

포신 고정부 조립 
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[하판]에 [포신고정부]를 사짂과 같이 조립핚다. 
우선 왼쪽 [포신고정부]만 조립핚다.   

포신 고정부 조립 
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[M3 10mm볼트]를 구멍에 끼워준다. 

포신 고정부 조립 
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[하판]을 뒤집어 [너트]를 끼워주고 손가락으로 잡아준다.  

포신 고정부 조립 

바닥 
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손가락으로 [너트]를 눌러준 상태에서 [드라이버]로 [볼트]
를 조여 조립핚다.  

포신 고정부 조립 

[드라이버]를 잡지 않은 
반대쪽 손가락으로 [너트]
를 잡아준 상태로 뒤집은 
사짂  
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1. [포신]회젂축과 [포신 고정부]의 사각형구멍을 맞춰준다.  
2. [포신]의 직사각형구멍에 [포신 고정픾]을 맞춰 조립핚다.  

포신 고정부 조립 

1 
2 

1 

2 
아래 

위 

[포신] 조립   
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[하판]에 오른쪽[포신 고정부]를 먼저 꽂아주고 앞 페이지와 같은 방법
으로 조립해준다. 

포신 고정부 조립 

오른쪽 [포신고정부] 조립   



45 

[M3 10mm 볼트]와 [너트]를 이용하여 반대편과 같은 방법으로  
조립해준다. 

포신 고정부 조립 



[베어링]축의 원형 구멍으로 실을 통과시켜 준다. 
46 

실 연결 
자세핚 설명을 위해 베어링부만 조립된 사짂을 이용하여 설명합니다. 

다음 페이지 참고 



실을 스프링이 당겨지지 않을 정도로만 살짝 당겨서 텐션을 유지해 준다. 
47 

실 연결 

다음 페이지 참고 



실을 베어링 축 끝부분의 일자 홈에 끼워준다. 
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실 연결 

다음 페이지 참고 



실을 묶어준다. 

49 

실 연결 

다음 페이지 참고 
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실 연결 

실이 풀어지지 않도록 단단히 3번 묶어준다. 다음 페이지 참고 
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실 연결 

길게 남은 실을 2cm정도 남기고  

가위로 잘라준다. 
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준비물 : 배터리 케이스, AA배터리 5개, 배터리 클립 

배터리 고정부 조립  

주의 : 배터리는 1.5V 알카라인 AA 건젂지 5개를 사용하며 오랜시갂 방치되지 않은 
         새제품을 사용하기 바랍니다. 오래된 저가형 망갂건젂지를 사용하는 경우 
         제대로 동작되지 않거나 매우 느리게 동작 될 수 있으니 주의하시기 바랍니다. 
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[배터리]를 [배터리 케이스]에 조립핚다. 

주의 + - 표시에 맞게 조립핚다.  

배터리 고정부 조립  
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[배터리 케이스]의 젂선을 [하판]의 [캐스터 휠]옆에 있는 
직사각형 구멍에 통과시켜 빼준다. 

배터리 고정부 조립  
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[배터리 클립]을 이용하여 [배터리케이스]를 [하판]에 고정 시킨다. 
[캐스터 휠]이 [배터리 케이스]에 걸리지 않도록 위치를 잡아준다. 

배터리 고정부 조립  
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[배터리케이스]에서 나온 젂선을 [네오아두보드]에 연결핚다. 

배터리 고정부 조립  

GND 
  (-) VIN 

 (+) 
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커버 조립 

[네오픽셀]에 [10cm젂선]을 나띾히 끼워준다. 
젂선 색깔은 달라도 된다. 
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커버 조립 

[네오픽셀]에 [커버]를 끼워준다. 
큰 [커버 픾]을 꽂는다. 

큰 [커버 픾] 

작은 [커버 픾] 
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커버 조립 

작은 [커버 픾]을  큰 [커버 픾]에 꽂아준다. 
커버 양쪽에 다 꽂는다.  

큰 [커버 픾] 

작은 [커버 픾] 
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커버 조립 

[네오픽셀]의 회로도를 확인 후 [10cm젂선]을 이용하여 
[네오아두보드]에 연결핚다 . 

GND = GND 
NC = D13 
DIN = D12 

VCC = VCC 

회로도 
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 [커버 고정대] , [커버 고정대 픾] 준비 

커버 고정부 조립 

커버 고정대 픾 

커버 고정대  
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 [포신]에 [커버 고정대 픾]을 [포신]의 아래쪽 사각형 구멍에 사짂과 같이 조립핚다.  

커버 고정부 조립 

포신의 아래쪽 사각형 구멍 

커버 고정대 픾 
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[커버 고정대]를 [하판]과 [커버 고정대 픾]의 결합부에 조립핚다. 
반대쪽 [커버 고정대]도 동일핚 방법으로 조립핚다.  

커버 고정대 조립 
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준비물 : 본체, 날개 2개 

날개부 조립 
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[날개]를 [포신]의 위쪽 2개 직사각형 구멍에 조립핚다. 

날개부 조립 포신의 위쪽 사각형 구멍 
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준비물 : 본체, 바퀴2개 

바퀴 조립 
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[바퀴]를 [바퀴모터]에 조립핚다. 
[바퀴모터]의 축과 바퀴의 홈이 일치하도록 하여 조립핚다. 
이 때, 핚 손으로 [바퀴모터]를 잡고서 다른 손으로 바퀴를 조립하도록 핚다. 
  

바퀴 조립 
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준비물 : 포탄변홖부품 

포탄변홖부 조립 

포탄변홖부품을 장착하면 화살을 발사핛 수 있으며  
포탄변홖부품을 장착하지 않으면 둥근 포탄을 발사핛 수 있습니다. 
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사짂과 같이 [포탄변홖부품]을 조립핚다.  

포탄변홖부 조립 
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조립된 [포탄변홖부]를 [포신]에 조립핚다.  

포탄변홖부 조립 
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[포탄변홖부]에 발리스타 젂용[화살]을 넣어준다.  

포탄 장착 
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배터리를 연결하고 젂원을 켠다. LED가 깜빡이며 ”삐비비빅~”소리가 나고 
LED효과가 켜지면 정상작동 하는 것이다. 
네오캐논 컨트롤러 앱 에서 기기 선택 후 블루투스를 연결하여 조종해보자. 
(앱 설치 안내=>다음페이지 참고) 

조립완성 

젂원스위치 



앱 설치 

구글 Play Store에  “네오캐논” 검색 

설치 버튼 클릭 
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앱 설치 
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위치 정보 및 권핚 허용을 묻는 창이 뜨면 반드시 허용을 눌러준다. 

앱 실행 앱 시작 화면 캐릭터 선택 



앱 실행 

[블루투스 모듈]에 적혀있는 번호와 검색된 번호를 확인 후 연결  
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클릭하여 연결 

Balistar 01 

Balistar 01 



게임 방법 –-  공격 모드 

조작버튼을 눌러 원하는 위치로 이동하고 각도와 장젂 버튼을 이용하여 

조준핚 뒤, 발사버튼을 눌러 포탄을 발사핚다.  
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조작버튼 

체력바 

재시작 버튼 뒤로가기 버튼 



게임 방법    - 수비 모드 
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내순서 버튼 

발사를 하게 되면 모든 버튼이 비홗성화되고 3초 후 부터 수비모드가 실행된다. 

수비모드에서는 움직이거나 장젂을 핛 수 없으며, 상대방의 공격을 맞으면 삐빅 소리와 

함께 체력이 깎이게 되며 3회를 맞으면 체력이 모두 깍인다. (재시작 누르면 체력 회복) 

상대방이 공격을 마치면 “내 순서”버튼을 눌러 다시 공격모드로 젂홖핚다. 



앱 사용 시 주의사항 

1. 투석기가 갑자기 움직이는 경우 : 블루투스 통신오류로 방향 조작버튼을 핚번 클릭

하면 해결된다 

2. 블루투스 연결이 안될 경우  

 - 블루투스연결이 되었는 지 확인핚다 : 블루투스 모듈의 연결LED가 켜있는  

   상태면 블루투스 연결이 된 상태이다. 

 - 블루투스 모듈의 연결상태LED가 깜빡이고 있는 상태면 블루투스 연결이 

                 되지 않은 상태이다. 블루투스에 젂원이 들어와 있는지 (빨갂색 LED) 확인 

                 하고 모바일 기기의 블루투스 기능이 켜져 있는지 확인이 픿요하다. 

3. 젂원을 켰을 때 네오아두보드에서 “삐빅” 소리가 나지 않을 경우 : 

 네오3D솔루션 홈페이지의 교육자료실에서 네오캐논 아두이노 스케치를  

      다운받아 업로드핚다. 아래 링크 클릭  

                                      

 

http://www.neo3ds.com/board/view.php?&bdId=event&sno=62 
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연결 상태 LED 

젂원 표시 LED 

http://www.neo3ds.com/board/view.php?&bdId=event&sno=62
http://www.neo3ds.com/board/view.php?&bdId=event&sno=62
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이 외에 다른 문제가 발생핛 경우, 네오3D솔루션 고객센터로 연락 바랍니다. 

젂화번호 : 063 - 832 - 2821 ( 평일 10 : 00 ~ 17 : 00 ) 

       ( 점심시갂 12 : 00 ~ 13 : 00 ) 

카카오 채널 상담 : [네오3D솔루션] 검색 또는 QR코드 스캔 


